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Description 

L'invention est relative un teleporteur comprenant 
un cable porteur-tracteur a defilement continu entre 
deux stations, des galets de support du cable portes par s 
des supports fixes disposes a I'entree des stations et/ou 
le long de la ligne, des cabines ou des sieges fixes au 
cable en ligne pour se deplacer entre les deux stations, 
chaque cabine ou siege ayant une pince d'accouple- 
ment au cable et une suspente articulee a la pince w 
associee, et un dispositif de stabilisation des pinces 
ayant un element solidaire de Tun des supports fixes et 
un element conjugue solidaire de la pince, qui coope- 
rent pour amener la pince accouplee au cable en une 
position predetermine de passage du support fixe. 15 

L'invention est decrite par la suite dans son applica- 
tion a la stabilisation en roulis d'une pince a I'entree 
d'une station d'un telesiege debrayable, mais il est clair 
qu'elle est applicable a une telecabine et a un telepor- 
teur a attaches fixes et a la stabilisation de la pince au 20 
passage d'un pyl6ne et dans une seule direction. 

Au passage d'un support fixe et plus particuliere- 
ment dans les stations, le siege et la pince doivent Stre 
positionnes correctement pour eviter toute collision 
avec des parties fixes de Installation et pour faciliter 25 
I'embarquement et/ou le debarquement des passagers. 
La position en ligne est par contre tres variable et elle 
depend de la f leche du cable en fonction de la charge et 
d'autres facteurs, telle que I'inclinaison du siege, due a 
une repartition inegale de la charge ou du roulis impose 30 
par le vent ou par des mouvements intempestifs des 
passagers. 

Le document EP-A-0 218 306 decrit un dispositif 
pour amener la pince dans la position correcte, en dis- 
posal a I'entree de la station et a I'avant des rails de 35 
roulement et des galets de support, des rails de stabili- 
sation, qui cooperent avec la pince, accouplee au cable, 
pour l'amener progressivement en position correcte au 
cours de son deplacement le long des rails de stabilisa- 
tion. Les rails de stabilisation divergent vers I'avant pour 40 
former une entree evasee, dont I'ouverture est suffi- 
sante pour intercepter en toutes circonstances la pince 
et l'amener sur les rails de roulement. La grandeur de 
I'entree evasee doit tenir compte des ecarts extremes 
susceptibles de se presenter, notamment dus aux varia- 45 
tions de la position verticale du cable. Ce dispositif est 
simple, puisqu'il fait usage de rails fixes, qui derivent la 
force de positionnement de la pince du deplacement de 
cette derniere. Les rails sort morrtes elastiquement 
pour amortir les chocs, mais cet amortissement est so 
limite et insuffisant, lorsque les ecarts de posftionne- 
mert sont importants et qu'on dispose de peu de temps 
pour compenser ces ecarts, en I'occurrence dans les 
teleporteurs modernes a grande vitesse de deplace- 
ment et a sieges a quatre ou a plus de places. II est pos- 55 
sible d'augmerrter la longueur des rails de stabilisation, 
pour etaler cette stabilisation sur une plus grande duree 
et ev'rter des chocs prejudiciables au contort des passa- 


gers et a I'usure du materiel, mais cette longueur 
devient rapidement excessive. 

La presente invention a pour but de permettre la 
realisation d'un dispositif de stabilisation compact et 
simple, qui evite toute action brutale sur la pince ou sur 
le siege. 

Le t§leporteur selon l'invention est caracterise en 
ce qu'il comporte un dispositif de positionnement en 
hauteur dudit element de stabilisation, pour maintenir 
ce dernier en une position verticale fixe par rapport au 
cable, en deplagant I'element de stabilisation en fonc- 
tion des mouvements verticaux du cable. 

L'action exercee par le ou les rails de stabilisation 
sur la pince depend de la pente du rail de stabilisation 
par rapport a la direction de deplacement de la pince et 
cette perte est determinee par la longueur du rail et par 
I'ecart maximal de position a compenser. Dans la majc- 
rite des cas seule la partie terminate du rail est active. 
On comprend qu'en reglant, selon l'invention, la position 
en hauteur du rail de stabilisation en fonction de la posi- 
tion du cable, on s'affranchit de ces variations de posi- 
tion du cable et que la grandeur de I'entree evasee et 
done la pente du rail de stabilisation, peuvent Stre redui- 
tes en consequence. 

Le reglage en hauteur du dispositif de stabilisation 
peut Stre realise par tout moyen approprie, notamment 
par une liaison avec un detecteur de la position du 
cable. Ce detecteur est avantageusement une simple 
paire de galets, qui encadrent le cable sans ertraver le 
passage de la pince et qui sont relies mecaniquement 
au dispositif de stabilisation. L'une des extremites des 
rails de stabilisation est de preference articulee a la par- 
tie fixe, tandis que I'extremite opposee est reglable en 
hauteur, de fagon a suivre les mouvements du cable. 

Le dispositif de stabilisation peut cooperer avec la 
pince et plus particulierement avec le galet de roule- 
ment de la pince, du cote oppose aux mors, mais il est 
concevable d'agir sur une autre partie du siege, notam- 
ment sur la suspente, ce qui presente I'avantage de dis- 
poser d'un effet de levier. Le dispositif de stabilisation 
peut Stre en plusieurs parties, l'une agissant dans un 
sens, par exemple pour pivoter la pince vers le haut et 
I'autre pour son pivotement vers le bas, les deux parlies 
etant soit solidaires mecaniquement, soit actionnees 
independamment l'une de I'autre. Dans certains cas 
une stabilisation dans un seul sens peut Stre suffisante, 
ce qui simplifie d'autant I'installation. 

D'autres avantages et caracteristiques ressortiront 
plus clairement de la description qui va suivre d'un 
mode de mise en oeuvre de l'invention, donne a titre d' 
exemple non limitatif et represents aux dessins 
annexes, dans lesquels: 

ia figure 1 est une vue schematique en elevation du 

dispositif de stabilisation selon l'invention; 

la figure 2 est une vue analogue a celle de la figure 

1, sur laquelle la position en hauteur du cable est 

differente; 
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la figure 3 est une vue de cote, a echelle agrandie, 
du dispositif de stabilisation selon la figure 1, la 
pince etant representee en position correcte; 
la figure 4 est une vue analogue a celle de la figure 
3, la pince etant representee en position inclinee 5 
d'appui sur le rail de stabilisation inferieur. 

Sur les figures un cable porteur tracteur 10 d'un 
telesiege passe sur un train de galets de support 11, 
portes par I'ossaliire fixe 12, a I'entr6e d'une station. 10 
Des sieges 13 sont accouples au cable 10 par des sus- 
pentes 14 et des pinces 15. installation decrite est du 
type debrayable, dans laquelle la pince 15 est desac- 
coupiee du cftble 10 en station pour un embarquement 
ou debarquement des passagers a vitesse reduite ou 15 
nulle, mais I'invention est applicable a des installations a 
attaches fixes et en general a tout teleporteur, notam- 
ment a des teiecabines. La pince 15, bien connue en 
soi, comporte une paire de mors 16 sollicites en posi- 
tion de serrage du cable 10 par un ressort 17 et dont 20 
I'ouverture est commandee par un levier 18 cooperant 
avec un rail de commande (non represente). La pince 
1 5 porte des galets de roulement 1 9,20 qui roulent dans 
la station sur des rails de roulement pour supporter la 
pince 15, debrayee du cable 10. Dans I'exemple repre- 2s 
sente sur les figures le galet de roulement 19, voisin du 
c§ble 10, roule sur un rail de roulement (non repre- 
sent), tandis que le galet de roulement 20, ecarte du 
cable 10, coopere avec une paire de rails de roulement 
21,22, qui I'encadrent pour definir sa position en hau- so 
teur. Les rails de roulement 21,22 sont disposes de 
facon a prendre en charge la pince 1 5 des le f ranchisse- 
ment du premier galet 1 1 du c6te de I'entr6e. A I'extre- 
mite" 23 du rail inferieur 21 de la paire de rails precitee 
est articule un rail inferieur de stabilisation 25, qui pro- 35 
longe ce rail de roulement 21 vers I'avant, en I'occur- 
rence vers I'amont par rapport au sens de defilement du 
cable 10, indique par une fleche. D'une maniere analo- 
gue un rail de stabilisation superieur 26 est articule a 
I'extremite 24 du rail superieur 22 pour prolonger ce rail 40 
22 vers I'avant au deia du premier galet 1 1 . Les deux 
rails de stabilisation 25,26 divergent et leurs extr6mites 
27,28, oppos6es aux articulations 23,24, forment une 
entree evasee, encadrant le cable 10 ou plus exacte- 
ment le plan horizontal contenant le cable. Ces dernie- 45 
res extremites 27,28 sont solidaires d'une branche 29 
d'un cadre 30 en U renverse, qui chevauche la pince 15 
et dont la branche opposee 31 porte deux galets 32 
enserrant le cable 1 0 par le haut et par le bas. Ces deux 
galets 32 sont decales dans la direction longitudinals du so 
cable 10 pour faciliter le passage des pinces 15 entre 
les galets 32. II est facile de voir que tout displacement 
du cable 10 vers le haut ou vers le bas est transmis par 
les galets 32 et par le cadre 30 aux deux rails de stabi- 
lisation 25,26 pour maintenir la position correcte de ss 
I'entree evasee par rapport au cable 10. La grandeur de 
cette entree evasee peut ainsi etre rdduite en conse- 
quence, celle-ci ne compensantque les autres aleasde 


positionnement de la pince 10. La divergence des rails 
de stabilisation 25,26 est accentuee du cote des extre- 
mites opposees 27,28, ces parties n'intervenant que 
lors d'ecarts extremes et visant a eviter tout accident. 

Le dispositif de stabilisation, selon I'invention, fonc- 
tionne de la maniere suivante: 

En fonctionnement normal, represente aux figures 

I et 3, la pince 15 se presente en position correcte 
a I'entree de la station et le galet 20 ne coopere pas 
avec les rails de stabilisation 25,26. Lorsque la fle- 
che du cable 10 augmente, tous les sieges etant 
par exemple occupes, la partie du cable 10 avant 
les galets de support 1 1 s'abaisse de la maniere 
representee a la figure 2. Ce mouvement est trans- 
mis aux rails de stabilisation 25,26, qui conservent 
ainsi leur position relative au cable 10, representee 
a la figure 3. L'ouverture de I'entr6e 6vas6e n'a pas 
a tenir compte de tels mouvements du cable 10 et 
peut done Stre reduite. 

La figure 4 illustre le cas d'un siege in6galement 
charge, la pince 15 etant pivotee vers le bas par 
rapport a la position correcte de la figure 3. Le galet 
20, en appui du rail de stabilisation inferieur 25, est 
progressivement souleve au cours du d6placement 
le long de ce rail 25 et provoque le pivotement de la 
pince 15 dans le sens des aiguilles d'une montre 
vers la position correcte. 

II est a noter qu'un seul rail de stabilisation 25,26 
est suffisant si un retablissement correct dans une 
seule direction est necessaire. L'un ou les deux 
rails de stabilisation 25,26 peuvent cooperer avec 
une autre partie de la pince 15 ou du siege, notam- 
ment avec la suspente 14 et ces rails 25,26 ne sont 
pas obligatoirement associ6s a des rails de roule- 
ment 21 ,22 d'une station, lis peuvent par exemple 
Stre portes par un balancier d'un pyldne de support 
pour positionner correctemerrt la pince au passage 
des galets. 

Une variante ou le reglage du dispositif de stabilisa- 
tion serait commande par une unite centrale, rece- 
vant un signal de position du cable ou eiaborant un 
tel signal, peut etre imagin6e pour le tiieporteur 
prec6demment decrit. 

Revendications 

1. T6ieporteur comprenant un cable porteur-tracteur 
(10) a defilement continu entre deux stations, des 
galets (1 1) de support du cable portes par des sup- 
ports fixes disposes a I'entree des stations et/ou le 
long de la ligne, des cabines ou des sieges (13) 
fixes au cable en ligne pour se deplacer entre les 
deux stations, chaque cabine ou siege ayant une 
pince (15) d'accouplement au cable (10) et une 
suspente (14) articuiee a la pince associee, et un 
dispositif de stabilisation des pinces (15) ayant au 
moins un element de stabilisation (25,26) solidaire 
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de I'un (1 2) des supports fixes el un element conju- 
gue (20) solidaire de la pince (15), qui cooperent 
pour amener la pince accouplee au cable en une 
position predetermined de passage du support fixe, 
caracterise en ce qu'il comporte un dispositif de , 
positionnement en hauteur dudit element de stabili- 
sation (25,26), pour maintenir ce dernier en une 
position verticale fixe par rapport au cable (10), en 
deplagant I 'element de stabilisation en fonction des 
mouvements verticaux du cable. 

2. Teleporteur selon la revendication 1 , caracterise en 
ce que I'element de stabilisation (25,26) porte par le 
support fixe (12) comprend un rail s'etendant le 
long de la trajectoire de defacement de la pince 
(15) pour amener la pince dans ladite position pre- 
determined au cours de son defacement le long 
de ce rail et que ledit rail est deplace en hauteur en 
fonction des mouvements verticaux du cable, pour 
maintenir une position verticale fixe du rail par rap- 
port au cable. 

3. Teleporteur selon la revendication 1 ou 2, caracte- 
rise en ce que la pince (1 5) porte un galet de roule- 
ment (20) et que I'element de stabilisation (25,26) 
porte par le support fixe (12) coopere avec ledit 
galet de roulement (20). 

4. Teleporteur selon la revendication 1 ,2 ou 3, carac- 
terise en ce que I'6l6ment de stabilisation (25,26) 
porte par le support fixe (12) comprend deux rails 
s'etendant le long de la trajectoire de defacement 
de la pince (15) pour agir en sens opposes sur la 
pince et I'amener dans ladite position predetermi- 
nee au cours de son deplacement le long de ces 


5. Teleporteur selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce qu'il comporte 
un detecteur (32) de la position du cable (10), reli6 
m6caniquement a I'6l6mentde stabilisation (25,26) 
porte par le support fixe (12) pour positionner en 
hauteur ce dernier element (25.26) et le maintenir 
en une position verticale fixe par rapport au cable. 

6. Teleporteur selon la revendication 5, caracterise en 
ce que ledit detecteur comprend une paire de 
galets (32) encadrant le cable (10). 

7. Teleporteur selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, ayant une pince (15) d6brayable 
et un rail de roulement (21,22) de prise en charge 
de la pince debray6e du cable, caract6ris6 en ce 
que ledit rail de roulement (21 ,22) s'etend jusqu'a 
I'extremite du support fixe (12) et qu'il est prolonge 
vers I'amont, par un rail de stabilisation, le terme 
amont etant defini par rapport au sens de deplace- 
ment de la pince (15). 


8. T6l6porteur selon la revendication 7, caracterise en 
ce que ledit rail de stabilisation comporte une extr6- 
mit6 articul6e a I'extr§mit6 du rail de roulement 
(21,22) et une extr6mit6 oppos6e, du cdt6 amont, 
positionnee en hauteur en fonction de la position du 


9. Teleporteur selon la revendication 7 ou 8, caracte- 
rise en ce qu'il comporte deux rails de stabilisation 
qui divergent en direction de I'amont et qui enca- 
drent un galet (20) porte par la pince (15) et 6cart6 
des mors. 

10. Teleporteur selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que ledit ele- 
ment de stabilisation conjugu6 (20), solidaire de la 
pince, est const'rtue ou porte par la suspente (14). 

Claims 

1 . An aerial rope tramway comprising an endless car- 
rying-hauling cable (10) running between two sta- 
tions, cable-supporting rollers (11) carried by fixed 
supports disposed at the entrance to the stations 
and/or along the line, cabins or chairs (13) fixed to 
the cable on line to be moved between the two sta- 
tions, each cabin or chair having a clamp (15) to be 
coupled to the cable (10) and a hanger (14) jointed 
to the associated clamp, and a clamp stabilisation 
device having at least one stabilisation element (25, 
26) integral with one (12) of the fixed supports and 
one connected element (20) integral with the clamp 
(15) which cooperated to bring the clamp coupled 
to the cable to a predetermined position for the pas- 
sage of the fixed support, characterised in that it 
includes a device for positioning the stabilisation 
element in height of said stabilisation element (25, 
26) to retain it in a fixed vertical position with 
respect to the cable (10), by moving the stabilisa- 
tion element according to the cable vertical 


2. An aerial rope tramway according to claim 1 , char- 
acterised in that the stabilisation element (25, 26) 
carried by the fixed support (12) comprises a rail 
extending along the path of motion of the clamp 
(15) to bring the clamp into said predetermined 
position while it is moved along such rail and in that 
said rail is moved in height according to the cable 
vertical motions to maintain a fixed vertical position 
of the rail with respect to the cable. 

3. An aerial rope tramway according to claim 1 or 
claim 2, characterised in that the clamp (1 5) carries 
a conveyor roller (20) and in that the stabilisation 
element (25, 26) carried by the fixed support (12) 
cooperates with said conveyor roller (20). 
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4. An aerial rope tramway according to claims 1 , 2 or 
3, characterised in that the stabilisation element 
(25, 26) carried by the fixed support (12) comprises 
two rails extending along the clamp (15) path of 
motion to counteract on the clamp and bring it to 
said predetermined position while it is moved along 
such rails. 

5. An aerial rope tramway according to any one of the 
preceding claims, characterised in that it includes a 
cable (10) position detector (32) mechanically con- 
nected to the stabilisation element (25, 26) carried 
by the fixed support (12) to position such element 
(25, 26) in height and maintain it in a fixed vertical 
position with respect to the cable. 

6. An aerial rope tramway according to claim 5, char- 
acterised in that said detector comprises a pair of 
rollers (32) positioned on both sides of the cable 
(10). 

7. An aerial rope tramway according to any one of the 
preceding claims, having a disengageable clamp 
(15) and a running rail (21, 22) for catching the 
clamp disengaged from the cable, characterised in 
that said running rail (21 , 22) extends up to the end 
of the fixed support (12) and in that it is lengthened 
upstream by means of a stabilisation rail, the word 
"upstream" being defined with respect to the motion 
direction of the clamp (15). 

8. An aerial rope tramway according to claim 7, char- 
acterised in that said stabilisation rail includes a 
jointed end at the end of the running rail (21, 22) 
and an opposite end, upstream, whose position in 
height depends on the position of the cable. 

9. An aerial rope tramway according to claims 7 or 8, 
characterised in that it includes two stabilisation 
rails that diverge upstream and are positioned on 
both sides of a roller (20) carried by the clamp (15) 
and set away from the jaws. 

10. An aerial rope tramway according to any one of the 
preceding claims, characterised in that said con- 
nected stabilisation element (20), integral with the 
clamp, is made up or carried by the hanger (14). 

Patentanspriiche 

1. Seilbahn mit einem zwischen zwei Stationen fort- 
laufenden Zug-/Tragseil (10), Tragrollen (11) des 
Seils, die von festen, am Eingang der Stationen 
und/oder entlang der Strecke angeordneten festen 
Tragern getragen werden, entlang dem Seil befe- 
stigten Kabinen oder Sitze (13), urn sich zwischen 
den beiden Stationen zu verschieben, wobei jede 
Kabine Oder jeder Sitz eine Klemme (15) zum 


Ankuppeln an das Seil (10) und eine an der jeweili- 
gen Klemme angelenkte Hangevorrichtung (14) 
aufweist, und mit einer Stabilisierungsvorrichtung 
der Klemmen (15) mit mindestens einem Stabilisie- 

5 rungselemerrt (25, 26), das mit einem (12) der 
festen Trager ein einziges Teil bildet, und mit einem 
der Klemme (15) zugeordneten Element (20), die 
zusammenwirken, urn die am Seil angekoppelte 
Klemme in eine vorbestimmte Ubergangsposition 

ro des festen Tragers zu versetzen, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass sie eine HOheneinstellungsvorrich- 
tung des besagten Stabilisierungselements (25, 
26) umfasst, urn letzteres in einer senkrechten, 
festen Position in Bezug auf das Seil (10) festzuhal- 

15 ten, indem das Stabilisierungselement je nach den 
senkrechten Bewegungen des Seils verschoben 
wird. 

2. Seilbahn nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
20 net, dass das vom festen Trager (12) getragene 

Stabilisierungselement (25, 26) eine Schiene 
umfasst, die sich entlang des Verschiebungswegs 
der Klemme (15) erstreckt, urn die Klemme wah- 
rend ihrer Verschiebung entlang dieser Schiene in 
25 die besagte vorbestimmte Position zu versetzen, 
und dass die besagte Schiene h6henmassig je 
nach den senkrechten Bewegungen des Seils ver- 
setzt wird, urn eine senkrechte feste Position der 
Schiene in Bezug auf das Seil aufrechtzuerhalten. 

30 

3. Seilbahn nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Klemme (15) eine Fahrrolle (20) 
trfigt und dass das vom festen Trager (12) getra- 
gene Stabilisierungselement (25, 26) mit der 

35 besagten Fahrrolle (20) zusammenwirkt. 

4. Seilbahn nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass das vom festen Element (12) 
getragene Stabilisierungselement (25, 26) zwei 

40 Schienen umfasst, die sich entlang des Verschie- 
bungswegs der Klemme (15) erstrecken, urn in errt- 
gegengesetzter Richtung auf die Klemme 
einzuwirken und sie wahrend ihrer Verschiebung 
entlang dieser Schienen in die besagte vorbe- 

4S stimmte Position zu versetzen. 

5. Seilbahn nach einem der vorstehend genannten 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass sie 
einen Positionsdetektor (32) des Seils (10) umfasst, 

so der mechanisch am vom festen Trager (12) getra- 
genen Stabilisierungselement (25, 26) angeschlos- 
sen ist, urn dieses letzte Element (25, 26) 
hOhenmassig zu positionieren und es in einer senk- 
rechten festen Position in Bezug auf das Seil fest- 

55 zuhalten. 

6. Seilbahn nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dass der besagte Detektor ein das Seil (10) 
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umschliessendes Rollenpaar (32) umfasst. 

7. Seilbahn nach einem der vorstehend genanrrten 
Anspruche, mit einer kuppelbaren Klemme (15) 
und einer Fahrschiene (21 , 22) zur Obernahme der s 
vom Seil abgekoppelten Klemme, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass sich die besagte Fahrschiene (21 , 
22) bis zum Ende des festen TrSgers (12) erstreckt, 
und dass ihr eine Stabilisierungsschiene vorgela- 
gert ist, wobei sich der Begriff Vorgelagert' in to 
Bezug auf die Verschiebungsrichtung der Klemme 
(15) versteht. 

8. Seilbahn nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich- 
net, dass die besagte Stabilisierungsschiene ein an 15 
das Ende der Fahrschiene (21, 22) angelenktes 
Ende und auf der vorgelagerten Seite ein gegen- 
uberliegendes Ende aufweist, dessen H6he je nach 
Seilposition eingestellt ist. 

20 

9. Seilbahn nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass sie zwei Stabilisierungsschienen 
umfasst, die in vorgelagerter Richtung divergieren 
und eine von der Klemme (15) getragene und von 
den Klemmbacken abgespreizte Rolle (20) umge- 25 
ben. 

10. Seilbahn nach einem der vorstehend genanrrten 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass das 
besagte, der Klemme zugeordnete Stabilisierungs- 30 
element (20) aus der Hangevorrichtung (14) 
besteht oder von ihr getragen wird. 
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